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Bitte beachten!

Diese Dokumentation beschreibt die Anlage bzw. das Gerdt mit allen Zusdtzen und
Sonderausstattungen! Bindend fiir den Lieferumfang ist der Liefervertrag.

Vervielfiltigungen dieser Unterlagen sowie Verwertung ihres Inhalts, auch
auszugsweise, sind ohne unsere ausdriickliche Genehmigung nicht statthaft.
Konstruktionsdnderungen vorbehalten.

ELCEDE GMBH D-73230 KIRCHHEIM/TECK

Please Note!

This manual describes apparatus including all auxiliary and special equipment. The
items delivered in any particular case will be in accordance with the Delivery Contract.

This book, or extracts thereof, may not be reproduced in any form without permission
of this firm. All rights reserved for modification of construction state.

ELCEDE GMBH D-73230 KIRCHHEIM/TECK



LED —Error-Message for
BM 2000 Inst. 2.1

Amplifier - Axis X und C:

(@) Operation LED 1: green see internal Fuse 5A/T
O Fault LED 2: red Amplifier Board defective
o) — [ max LED 3: yellow Current load too high

(o) Release LED 4: yellow see relay K 8

Power Supply:

O T1 Power LED 1: green Power Supply 24V /4,2 A

Voltage Control Board:

0] F11 LED 1: green 24 V Fuse 3,15 A/T
(o} F 14 LED 2: green 24V Fuse 2 A/T

O F 15 LED 3: green 24V Fuse 1,6 A/T
O F12 LED 4: green 24V Fuse 2 A/T

O F12 LED 5: green 24V Fuse 2 A/T

O MP7 =F10 LED 6: green 24V Fuse 200mA/T
@) MP 12 LED 7: green Limit Switch Control
o) MP 2 LED 8: green CNC Ready



Sicherungssatz f. BM 2000
Fuse Set for BM 2000

F10

F11

F12

F 14

F 15

T1

PC

DIGI I/O+

LAMP L1

Nr.: 806. 0010

200mA /T
3,I5A/T
2 A/T
2A/T
1,6 A/T
800mA /T
4 A/T

63A/T

30V /1,2 W BA9s

600.0209

600.0221

600.0219

600.0219

600.0218

600.0215

600.0222

600.0224

607.0003
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Mains Supply

3 x 208V / 220V 60 Hz
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Mains Supply

3 x 400V 50 Hz
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DC Supply
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